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PROCEDURA 


�
Per ogni prova si inseriscono manualmente i dati che caratterizzano la misura�
�
--�
collegamento tra le fasi [  si spunta il quadratino appropriato  ]�
�
--�
frequenza�
�
--�
tensione di prova�
�
--�
portate degli strumenti�
�
--�
fondo scala�
�
--�
impedenze interne degli strumenti�
�
--�
divisioni lette nella misura�
�



Per ogni prova si copia nella tabella il risultato ottenuto mediante i tasti �
�
                                    ��
�
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Pulsanti di controllo per la costruzione del diagramma circolare





Relazioni per la verifica dei risultati che vengono mostrati in tabella 





Tabella dei valori delle varie grandezze riscontrabili nel diagramma 
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In questa sezione si deteminano i dati necessari per la costruzione del diagramma circolare 


Rf75°  	resistenza di fase a 75°


φCC75° 	sfasamento della corrente di cortocircuito rispetto alla tensione concatenata se la misura è 	stata fatta con gli avvogimenti statorici collegati a triangolo, rispetto alla tensione di fase se la 	misura è stata fatta con gli avvogimenti statorici collegati a stella 


Iccf75° 	corrente di cortocircuito a 75°





Si determinano le scale da utilizzare per la costruzione interpretazione del diagramma circolare





Sc  	   scala delle corrente, per motivi di comodità è stato assegnato 1 A  per cm 


Sp  	   scala delle potenze 


Scoppie   scala delle coppie





�





--	In questo caso sono previste 10 prove, ma non sono necessarie


--	Se si eseguono un numero di prove inferiore a quelle previste, occorre completare la tabella 	sempre alla misura 10


--	Se si eseguono 8 prove si copiano i risultati a partire dal tasto copia mis_3, 


--	Se si eseguono 7 prove si copiano i risultati a partire dal tasto copia mis_4, 


--	È necessario è che venga completata la riga della tabella finale alla misura 10,


	perché in essa sono contenuti i dati per la costruzione del diagramma circolare





Il completamento di tutte le righe della tabella consente di disegnare le curve della corrente Icc in funzione della tensione di cortocircuito Vcc e della potenza Pcc in funzione della corrente








--	In questo caso sono previste 10 prove, ma non sono necessarie


--	Se si eseguono un numero di prove inferiore a quelle previste, occorre completare la tabella 	sempre alla misura 10


--	Se si eseguono 8 prove si copiano i risultati a partire dal tasto copia mis_3, 


--	Se si eseguono 7 prove si copiano i risultati a partire dal tasto copia mis_4, 


--	È necessario è che venga completata la riga della tabella finale alla misura 10,


	perché in essa sono contenuti i dati per la costruzione del diagramma circolare





Il completamento di tutte le righe della tabella consente di disegnare le curve della corrente I0 e della potenza P0 in funzione della tensione 





PROCEDURA 


Si inseriscono i dati nominali del motore, sono necessari tutti tranne il cosφ perché servono anche per la misura in cortcircuito 


�
Per ogni prova si inseriscono manualmente i dati che caratterizzano la misura�
�
--�
collegamento tra le fasi [  si spunta il quadratino appropriato  ]�
�
--�
frequenza�
�
--�
tensione di prova�
�
--�
portate degli strumenti�
�
--�
fondo scala�
�
--�
impedenze interne degli strumenti�
�
--�
divisioni lette nella misura�
�



Per ogni prova si copia nella tabella il risultato ottenuto mediante i tasti �
�
                                    ��
�
 





�





�








 �
PROCEDURA�
�
 �
Per la misura sono previste 5 prove�
�
�
Per ogni prova si inseriscono manualmente i dati che caratterizzano la misura�
�
--�
collegamento tra le fasi [  si spunta il quadratino appropriato  ]�
�
--�
frequenza�
�
--�
tensione di prova�
�
--�
portate degli strumenti�
�
--�
fondo scala�
�
--�
impedenze interne degli strumenti�
�
--�
divisioni lette nella misura�
�
 �



Per ogni prova si copia nella tabella il risultato ottenuto mediante i tasti �
�
 �
                                    ��
�
 �
--   È necessario che vengano inseriti i dati di cinque prove�
�
 �
Poiché le celle della tabella finale sono libere la singola prova può essere�
�
 �
inserita o cancellata manualmente�
�
�
�
�






DIAGRAMMA CIRCOLARE ALLO STATORE MOTORE ASINCRONO TRIFASE


�














�








PAGE  
1

